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警告和免责申明 

请不要自行调整云台或者改变其机械结构！ 

ZYX FLIR 云台出厂前已根据相机型号完成调试，您只需正确地将相应的相机安装到云台上即可。切勿

自行调整云台或者改变其机械机构，也不要为相机增加其他外接设备。请使用相机原装电池，以免云台性能

下降，甚至导致云台内部电路的损坏。 

为了您和他人的安全，请确保云台调试时，飞行器处于安全的状态，不在易燃易爆及有儿童的环境下通

电调试，强烈建议您在调试前取下飞行器的螺旋桨。 

由于 TAROT 无法控制用户的具体使用、安装、改装（包括使用非指定的 TAROT 零配件如：电机、电

调、螺旋桨等）以及使用不当等情况。由以上所造成的直接、间接损失或损伤，TAROT 将不承担相应的损

失及赔偿责任。如使用、安装、组装 TAROT 产品，相应的结果由用户承担。因使用本产品而造成的间接或

直接损失与伤害，TAROT 概不负责。 

ZYX FLIR 云台搭配使用的相机：FLIR 热成像相机 
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一. 产品简介 

ZYX FLIR 是为航模爱好者开发的一款优秀三轴云台，可广泛应用于休闲娱乐、航拍等航模运动中。它内

置独立 IMU 精确控制云台姿态，集成云台专用伺服驱动模块，支持指向跟随以及第一视角两种工作模式，

支持视频输出和充电。 
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二. 产品清单 

云台主体*1 

云台机身采用特殊的走线方式以免线材缠绕。内置

TAROT 专用伺服驱动模块，独立传感器模块。  

 

云台主控模块*1 

 

 

配件包 

5v 输出、接收机和视频连接线*1 

 

云台主控和云台主体连接线*1 

 

USB 模块线*1 
 

云台飞控连接线 

 

充电和视频输出线 
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三. 安装与调试 

1. 云台控制器连线图和说明 

连线图 

 

说明： 

电源 供电电源：11V-26V (3S-6S 锂电池) 

如使用同一块电池为云台和飞行器供电，请确保电池电压符合云台和飞行器的规格要

求。 

接收机 1. 普通接收机：将普通接收机对应通道连接至云台控制器 CH1/SBUS 和 CH2 通道，

然后在调参软件中设置接收机类型及对应的通道映射。 

2. ＦＵＴＡＢＡ SBUS 或ＳＢＵＳ－２接收机：将 SBUS 接收机连接至云台控制
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器 CH1/SBUS 通道，确保 CH2 通道不要连接，然后在调参软件中设置接收机类型及

对应的通道映射。 

3. 如果您的接收机已经有 5V 供电，请将 CH1/SBUS 通道的 5V 电源断开（红色线）。 

视频 将视频无线传输模块连接至 AV 输出端口，注意信号和视频地不要接反。 

飞控 云台在没有连接 TAROT 多旋翼飞控模块的情况下可以独立工作，但性能会有所影响

（如：飞行器长时间处于加速状态的时候会出现角度偏移现象）。如果您想达到完美性

能，请将云台和 TAROT 多旋翼飞控模块通过配件包里的专用线连接至 DATA/FC 通

道。 

相机 通过“充电和视频输出线”连接相机与相机卡座。 

2. 云台工作模式 

选择遥控器上的两位或三位开关作为工作模式切换开关，将接收机对应的端口接入云台控制器的

CH1/SBUS 或 CH2 任意通道，并在调参软件中设置模式通道的映射关系。在不同档位，请使用遥控器中的

舵机行程调整功能（如 Futaba 产品的 Endpoint 功能）进行调整，具体请参考调参软件中模式通道的滑块

位置。 

注意： 

MODE 通道没有连接时，云台将工作在默认模式下。而在使用过程中，若 MODE 通道意外断开，云

台将保持断开前的工作模式。 

云台通电后，如果没有连接接收机，云台将在默认模式下工作。 

工作模式介绍： 

 指向跟随模式 FPV 模式(第一人称） 

模式说明 云台滚转，俯仰两个角 云台滚转，俯仰，指向
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度保持不变，指向跟随

机头指向变化； 

三个角度跟随飞机姿态

变化而变化；且当遥控

器各指向摇杆回中后，

云台各指向也会自动回

中； 

遥控器控制 受控 受控 

姿态增稳 有 有 

云台消抖 有 有 

 

3. 模式设置： 

选择一个两位或三位开关： 

以三位开关为例： 

位置 1 设置为 FPV 模式，位置 2 无操作，位置 3 设置为指向跟随模式。 

位置 1 和位置 3 的设置可以对调。 
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四. 飞行 

步骤： 

1. 请确保所有组件之间连线正确，供电正常； 

2. 将遥控器打开； 

3. 为云台通电，自检完毕后，云台角度为调参软件中设置的初始角度；  

4. 调整云台工作模式，检查云台在滚转、俯仰、指向方向上转动方向是否正确；  

注意： 

在飞行测试前，请务必要： 

1. 正确地将相机安装在云台上，将云台安装在飞机上； 

2. 检查所有组件之间的连线是否正确； 

3. 相机和遥控器都已经正确设置； 

云台自检： 

1. 为云台通电后进行自检， 云台主控的红蓝指示灯同时闪烁两次，完成自检； 

2. 完成自检后，云台角度为调参软件中设置的初始角度； 
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五. ZYX FLIR 调参软件 

1. 调参软件安装和设置 

①请至官方网站下载 ZYX FLIR 调参软件。网址：http://www.tarotrc.com/ 

②运行“USB Driver”文件夹下的驱动程序安装软件。根据提示步骤完成驱动安装。 

32 位系统运行：“CP210xVCPInstaller_x86.exe” 

64 位系统运行：“CP210xVCPInstaller_x64.exe” 

③将 USB 模块连接到电脑，完成设备驱动的最后安装。 

④运行调参软件“ZYX FLIR.exe”，进行参数设置等操作。 

2. 简介 

ZYX FLIR 三轴云台，在飞行中可以稳定滚转、俯仰、指向三个方向上的角度。 

通过使用本软件，您可以对 ZYX-FLIR 云台的接收机、工作模式、角度范围等内容进行调节。 

首先将您的云台主控模块通过 USB 连接线连接至 PC 端，选择正确的端口后，点击“连接”。 

 

当云台连接成功时，软件将主动停止云台转动以保护您的设备。 

当您设置完相关参数后，可以通过点击 “运行云台”按钮，使您的云台正常工作。此时，您可以推拉

摇杆、拨动开关以观察云台设置是否满足您的要求。 

当您设定完云台参数后，请点击“固化参数”按钮，以保证参数被固化至云台中。当云台下次上电时，

将以保存至闪存中的参数运行。 
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3. 基本设置 

  

 

 

 

 

 

 

1.接收机未连接的情况：云台

模式由“默认模式”进行设置； 

2. 接收机已连接的情况：云台

模式由接收机“模式”通道控

制。 

FPV 模式：第一人称视角模式，

云台与飞行器三轴方向保持一

致。 

指向跟随模式：指向跟随模式，

云台指向与机头指向一致。 

云台上电后的各个方向的初始角

度。举例：如果您希望云台上电后

相机在俯仰方向保持-45 度，则需

要在对应项输入-45。 

滚转角度范围：-50°~+50° 

俯仰角度范围：-120°~+80° 

指向角度范围：-125°~+125° 

注：修改数值后请敲【回车】键上

传参数 

 

该参数影响云台的响应速度，参数

过小会导致云台稳定性变差，参数

过大会导致云台自激振荡。 

调节方法：如果云台出现震动现

象，请稍微调小该参数，直到震动

消失。 

输入范围：0~200 

注：修改数值后请敲【回车】键上

传参数 

注意：该参数在云台出厂时已调整

到较合适的值，如果云台没有出现

异常情况请不要修改该参数。 

 

云台在俯仰和指向方向上转动的角度范

围。 

当云台在遥控器的操作下转动至角度极限

设定值后，云台不会继续转动，直至反向

推拉摇杆使云台回到角度限制范围内。 

俯仰角度极限输入范围：-120°~+80° 

指向角度极限输入范围：-125°~+125° 

 

注：修改数值后请敲【回车】键上传参数 

接收机连接方法 

普通接收机：用连接线分别连接至

CH1/SBUS 或 CH2 通道。 

SBUS 接收机：用连接线连接至

CH1/SBUS 通道，确保 CH2 通道不要

连接 

云台能够达到的最大转动速度。 

当发现遥控器摇杆推拉至最大

值时，云台转动速度偏低，您可

以增大该项值来提高转动速度。 

或者，当摇杆动作很小时，云台

转动速度过快，您可以减小该项

值来减慢转动速度。 

滚转最大转速输入范围： 

0~200 (度/秒) 

俯仰最大转速输入范围： 

0~200 (度/秒) 

指向最大转速输入范围： 

0~200 (度/秒) 

注：修改数值后请敲【回车】键

上传参数 

 



TAROT 

@2016 TAROT 版权所有 

1
2 

4. 通道简介 

（1）通道映射 

 

 

 

（2）控制模式 

 

 

俯仰通道： 

推动摇杆，观察滑块的运动方向和云台的转动方向。 

模式通道： 

该通道控制云台模式，选择带有二位或三位开关的通道，将其映

射到“模式”通道。 

拨动开关到对应位置时，滑块将位于对应的模式区域。 

指向通道： 

推动摇杆，观察滑块的运动方向和云台的转动方向。 

FPV 模式：云台三轴角度与飞机三轴角度保持一致。 

指向跟随模式：云台指向角与飞机指向角一致，其他两轴角度保

持不变。 

遥控器控制云台转动的方式（仅支持俯仰方向）。 

推动摇杆，观察滑块的运动方向和云台的转动方向。 

速率模式：遥控器摇杆位置对应云台的转速。 

角度模式：遥控器摇杆位置对应云台的角度。 
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5. 工具 

 

6. 固件升级 

 

升级步骤： 

(1) 请从官方网站（http://www.tarotrc.com）下载最新版的固件升级包。 

当云台角度不水平或者发现云台在静止情况下陀

螺仪的输出离零值较远时，请校准传感器。 

校准方法：将云台水平静止放置（水平度直接影

响校准效果），然后点击“校准传感器”按钮，当软

件左下角显示“传感器校准成功”时，校准完成。 

校准云台角度 

校准云台角度时请保持云台三个轴相互垂直。 
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(2) 保证云台主控模块与软件已经连接成功。 

(3) 解压您刚才下载的升级包，点击软件中的“打开固件”按钮，选择您刚才解压的升级包文件； 

(4) 点击升级按钮，直到升级完毕。 

注意： 

升级过程中如果出现无法升级的错误，请检查接线是否正确，供电是否正常，驱动程序安装是否成

功。只要您的设备未被损坏，是可以多次重复升级的。 

如果您仍有疑问请将升级过程截图后通过软件右上角的用户反馈系统发送给我们。 
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六. 常见问题 

角度不水平 1、传感器误差过大； 

2、遥控器未回零； 

1、校准传感器； 

2、遥控器回零； 

云台震动 1、 相机未固定紧； 

2、 电机扭力过大； 

1、 拧紧相机的固定螺丝； 

2、 稍微调小电机扭力值； 

画面稳定度欠佳 1、飞行器振动过大； 

2、减震球松动； 

3、电机扭力过小； 

1、减小飞行器振动； 

2、检查并纠正减震球位置； 

3、稍微增大电机扭力值； 

红灯快速闪烁 1、云台主控与云台主体连接线松动； 

2、云台堵转保护超过 10 次； 

1、检查连接线，并固定紧； 

2、检查云台转动是否有阻力，然后重新上电； 
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七. 产品规格 

输入电源 3S-6S Li (11V-26V) 

工作电流 30mA（@25V） 

50mA（@12V） 

堵转电流 350mA（@25V） 

700mA（@12V） 

工作环境温度 -20℃~+50℃ 

重量 162g 

最大外形尺寸（含 FLIR） 79 mm *98 mm *95.5mm 

最大转速 俯仰：±200 度/秒 

滚转：±200 度/秒 

指向：±200 度/秒 

可控转动范围 俯仰：-120 度~ +80 度 

指向：-125 度~ +125 度 

滚转：-50 度~+50 度 

姿态控制精度 ±0.02 度 

适用相机类型 FLIR 热成像相机 

调参软件支持平台 Windows XP/VISTA/7/8 

 



TAROT 

@2016 TAROT 版权所有 

1
7 

八. 端口说明 

云台主控端口 

PWR 电源端口 

DATA/FC 云台主控调参升级和飞控数据输入端口 

5V/RC/AV 5v 电源输出，接收机输入，视频输出端口 

电机驱动和传感器模块端口 

DEBUG 工厂调试端口；请勿自行连接任何设备 
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九.  LED 指示灯 

  云台主控指示灯状态 

红蓝灯闪烁两次 上电自检状态 

红蓝灯常亮 上电自检失败 

蓝灯熄灭 飞控未连接 

蓝灯常亮 飞控已连接 

蓝灯闪烁 飞控连接正常并且飞控数据可用 

红灯闪烁 1. 线路故障 

2. 云台堵转保护超过 10 次 

电机驱动和传感器模块指示灯状态 

蓝灯闪烁一次 上电自检状态 

蓝灯常亮 上电自检失败 

 


